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โครรวัดกระแสไฟฟ้าสลัรแรรขดลวดโรโกสกี้ขิาด 1 kA 
High Current Measurement Method by Means of Rogowski Coil Maximum 1kA 
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ปัจจุบันการวัดกระแสไฟฟ้าที่มีปริมาณไม่มากจะใช้วิธีการวัดผ่านเครื่องมือวัดกระแส โดยตรง แต่การวัดกระแส
ในระบบไฟฟ้าก าลังที่มีปริมาณกระแสจ านวนมากจ าเป็นต้องใช้หม้อแปลงเครื่องมือวัดกระแสไฟฟ้า เพื่อลดอัตราส่วน 
ของกระแสลงให้สอดคล้องกับ ย่านวัดของเครื่องมือวัด ซึ่งมีน  าหนักมากและมีราคาสูง  ดังนั นโครงงานโพรบวัด
กระแสไฟฟ้าสลับแบบขดลวดโรโกสกี ขนาด 1 kAชิ นนี สร้างขึ นมาเพื่อลดค่าใช้จ่าย อีกทั งยังสามารถน าไปใช้งานได้
สะดวกและมีความแม่นย า ซึ่งเป็นการน าโพรบวัดกระแสนี ไปคล้องกับสายส่งตัวน ากระแสสูงเพื่อตรวจจับคลื่น
แม่เหล็กไฟฟ้า ที่ไหลผ่านสายตัวน า และเมื่อน ากระแสที่วัดได้เข้าไปผ่านวงจรอินทิเกรเตอร์ ซึ่งใช้ชุดกล่องขยาย
สัญญาณ ท่ีจัดท าขึ น ปรับค่าชดเชยเพื่อให้สอดคล้องกับกระแสอินพุทที่ต้องการวัดโดยก าหนดค่าแรงดันด้านเอาต์พุต
ของโพรบนี ไว้เท่ากับ 1 mV/A ผลที่ได้คือ โพรบวัดกระแสนี สามารถวัดกระแสไฟฟ้าแรงสูงขนาด 1 kA และชุดกล่อง
ขยายสัญญาณ สามารถปรับแต่งค่าพารามิเตอร์ให้มีความสัมพันธ์ สอดคล้องกับค่าที่วัดได้ และสามารถใช้งานได้จริง 
ประหยัดค่าใช้จ่าย และมีความสะดวกกว่า เมื่อเปรียบเทียบกับการใช้หม้อแปลงเครื่องมือวัดกระแสไฟฟ้า 

 

Abstract 
  Nowadays, electrical current  measurements can be categorized into two methods; direct 
and indirect measurements. The small amount of electrical current can be directly measured by 
means of electrical current instrument whereas the current of high voltage cannot directly be 
measured by means of any physical contact of an instrument, on the other hand, it can be 
indirectly be measured through voltage transformer by stepping down voltage method in which 
cannot be realized economically and practically. This paper presents a method of measuring               
high voltage current by means of Rogowski coil detecting induced electromagnetic ware, 
compensating unwanted induced current and finally amplifying. The results are that the reduction 
of measurement time and cost of purchasing the instrument. 
พ าส าพัญ    : ขดลวดโรโกสกี  
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1. รทิ า 
1.1 พวามะป็ิมาและพวามส าพัญ 

ปัจจุบันการวัดกระแสไฟฟ้าที่มีปริมาณไม่มากจะใช้วิธีการวัดผ่านเครื่องมือวัดกระแส (Ammeter) โดยตรง แต่
การวัดกระแสในระบบไฟฟ้าก าลังที่มีปริมาณกระแสจ านวนมากจ าเป็นต้องใช้หม้อแปลงเครื่องมือวัดกระแสไฟฟ้า 
(Current Transformer) เพื่อลดอัตราส่วน (Ratio) ของกระแสลงให้สอดคล้องกับ Range ของเครื่องมือวัด  โดยทั่วไป
หม้อแปลงกระแส (Current Transformer) ขดลวดจะพันอยู่บนแกนของวัสดุแข็งที่เป็นแกนเหล็ก,แกนเฟอร์ไรค์ 
(Magnetic Material) จะมีน  าหนักมากและมีราคาสูง ดังนั นโครงงานนี จึงขอเสนอโพรบวัดกระแสสลับแบบใหม่ซึ่งดัด
โค้งได้ขนาด 1 kA โดยใช้หลักการหม้อแปลงกระแสแบบแกนอากาศ (Rogowski Coil) โดยมีขดลวดพันบนแกนรูป         
ทอรอยด์ (Toroid) เพื่อคล้องกับสายตัวน าที่ต้องการจะวัด โดยค่าเอาท์พุทของขดลวดนี จะออกมาในรูปของแรงดัน 
emf ที่แปรผันตามอัตราการเปลี่ยนแปลงของกระแสที่วัด และเมื่อน าแรงดันที่วัดได้เข้าไปผ่านวงจรอินทีเกรเตอร์                      
ซึ่งใช้ Operation Amplifier (Op-Amp) ปรับค่าชดเชยเพื่อให้สอดคล้องกับกระแสอินพุทที่ต้องการวัด โดยก าหนดค่า
แรงดันด้านเอาต์พุตของโพรบนี ไว้เท่ากับ 1 mV/A และค่าความแม่นย า (Accuracy) คาดว่าไม่เกิน  ± 5% 
1.2 ทฤพฎีะกี่ยวข้อง 
 ก่อนที่จะท าการออกแบบและจัดท าโพรบวัดกระแสแบบดัดโค้งและชุดกล่องขยายสัญญาณ Operation 
Amplifier ได้นั น จะต้องทราบถึงหลักการท างานของสนามแม่เหล็กไฟฟ้า สูตรสมการที่ใช้ในการค านวณหาค่าต่างๆ
ของสนามแม่เหล็กไฟฟ้า และทฤษฎีของวงจรต่างๆที่ใช้ในการขยายสัญญาณ  

2. วิธีการทดลอง 
2.1 ทฤพฎีโรโกสกี้พอยล์ 

ส าหรับหลักการของโพรบวัดกระแสสลับแบบดัดโค้งได้นั น  ใช้หลักการของสนามแม่เหล็กไฟฟ้าดังโครงสร้าง
ของคอยล์โรโกสกี คอยล์ ดังรูปที่ 1 

 
รูปที่ 1 โครงสรา้งของขดลวดโรโกสกี  

 2.1.1 สูตรการหาพ่าสมการต่างๆใิหลักการท างาิของสิามแม่ะหล็ก 
ซึ่งค่าความเข้มสนามแม่เหล็ก (Magnetic Field Intensity) สามารถค านวณได้จากกฎของแอมแปร์ 

(Ampere’s Law ) คือ  
    (2.1) 
และ                                       (2.2) 

 
จะได้ค่าความหนาแน่นของสนามแม่เหล็ก (Magnetic Flux Density) ภายในแกนทอรอยด์ และพื นที่หน้าตัด 

A  ที่เกิดจากกระแส  i   หาได้จากสมการข้างล่างนี     

                                   (2.3) 
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 และจากกฎของฟาราเดย์ ขนาดแรงดัน emf ที่เกิดจากสนามแม่เหล็กซึ่งเปลี่ยนแปลงตามเวลา (Time 
Varying) ตัดผ่านตัวน าจ านวน n รอบ คือ                                                                

 
(2.4)       

      โดยที่                                  (2.5)   
 

       จะได้ค่า                                   (2.6) 
  
 เพราะฉะนั นเมื่อ B ตัดผ่านตัวน าในขดลวดชุดที่ 2 จ านวน N2  รอบ จะท าให้เกิดแรงดัน emf ที่ปลายขดลวด
ชุดที่ 2 ด้วยค่า V เท่ากับ 

(2.7) 
 

                               (2.8)  
 
แทนค่าสมการที่ (2.3) ในสมการที่ (2.8)  จะได้  
                                                                                
(2.9) 
 

หากให้ N1 = 1 รอบ (กรณีไปคล้องสายตัวน าของวงจรที่จะวัด) และ 2N
N

l
   ดังนั น 

                                   
                                                                                                                           

(2.10) 
 
 
           
      
โดยค่า NA M  เป็นค่าคงท่ีและขึ นอยู่กับโครงสร้างของโพรบ เมื่อ  

H   = ความเข้มสนามแม่เหล็กภายในแกนทอรอยด์ (A/m) 
B   = ความหนาแน่นสนามแม่เหล็กภายในแกนทอรอยด์ (T) 
m  = ความซึมซาบได้ (Permeability) ของวัสดุที่เป็นแกนทอรอยด์ (H/m) 

1N  =  จ านวนรอบขดลวดชุด 1 

2N  =  จ านวนรอบขดลวดชุด 2 
 i    =  กระแสที่ต้องการวัด 
 V   =  แรงดันท่ี emf  ทางด้านเอาต์พุตของวงจรวัด (V) 
 l  =  ค่าของความยาวประสิทธิผล (Effective Length) ของแกนทอรอยด์ (m) 
 N   =  จ านวนรอบของขดลวดชุด 2  รอบต่อเมตร 
 A  =  พื นที่หน้าตัด  (m2) 
 M   =  ค่า Mutual Inductance (H) 
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จากสมการที่ (2.11) จะสามารถวัดค่า i  ได้โดยการอินทีเกรดแรงดัน v นั นคือ 
                               
(2.11) 
 

ซึ่งการวัดกระแสด้วยวิธีการแบบนี จะมีช่ือเรียกว่า แบบ โรโกสกี คอยล์  จากสมการที่ (2.10) และสมการที่ 
(2.11) จะเห็นได้ว่าถ้าหากแกนทอรอยด์ไม่เป็นวัสดุแม่เหล็ก (Non Magnetic) นั่นคือ ค่า m จะคงที่และท าให้คอยล์
ดังกล่าวนี ไม่เกิดการ (Non Saturate) ดังนั นเมื่อน าไปใช้งานจะได้ค่าเป็นเชิงเส้นสูงมากท าให้ สามารถวัดกระแสได้สูง
มากขึ นนอกจากนี ยังไม่มีข้อจ ากัดในเรื่องแกนทอรอยด์ด้วยว่าต้องเป็นแบบแกนแข็งเท่านั นเพราะสามารถใช้แกนแบบ
ดัดโค้งได้ ส าหรับการอินทีเกรตค่าแรงดันที่วัดได้จากคอยล์นั น สามารถใช้วงจรออปแอมป์ อินทีเกรเตอร์จึงท าให้
ก าหนดอัตราขยายได้ตามต้องการ 
         นอกจากนี การพัน Coil นั นจ าเป็นต้องมีการพันชดเชยเพื่อลดผลกระทบต่อสนามแม่เหล็กข้างเคียง               
ซึ่งสามารถแบ่งออกได้เป็นสองแบบหลักคือ 

1. Counter Wound compensation คือลักษณะที่มีการพัน Compensation coil สวนทางกับ main Coil 
ดังรูปที่ 2 

 
 

         รูปท่ี 2  การพันแบบ Counter Compensation 
 

1.Single Compensation คือลักษณะที่มีการพัน Compensation coil ในแกนกลางของ main Coil ดังรูปที ่3  
 

      
 

      รูปที่ 3 การพันแบบ Single Compensation 
2.2 ทฤพฎีออปแอมป ์
          ออปแอมป์ (Operation Amplifier, Op-Amp) หรือวงจรขยายเชิงด าเนินการ เป็นอุปกรณ์วงจรรวม                
หรือไอซีประเภทเชิงเส้น (Linear Integrated Circuit) ซึ่งมีการน าไปใช้ในงานประยุกต์ ต่าง ๆ อย่างกว้างขวาง ทั งนี ก็
เนื่องจากเป็นวงจรขยายผลต่าง (Differential Amplifier) ที่มีอัตราขยายที่สูงมาก และการออกแบบและวิเคราะห์วงจร
ที่ใช้ออปแอมป์ก็สามารถท าได้ง่าย งานประยุกต์ที่ใช้ออปแอมป์จะพบได้ในวงจรเครื่องวัด ,วงจรแสดงผล และวงจร
อิเล็กทรอนิกส์ในการควบคุมกระบวนการ, วงจรปรับสัญญาณ, วงจรสื่อสาร, ระบบเตือนภัย, วงจรอิเล็กทรอนิกส์
ทางด้านการแพทย์, ด้านวิทยาศาสตร์ และในระบบคอมพิวเตอร์ เป็นต้นจะเห็นได้ว่าออปแอมป์ได้ถูกน าไปใช้งานอย่าง
กว้างขวาง ดังนั นจึงอาจเรียกออปแอมป์ได้ว่า เป็นวงจรขยายเชิงเส้นอเนกประสงค์ ซึ่งโครงงานนี จะใช้วงจร Op-Amp 
Integrator circuit คือวงจรใช้ ไอ.ซี. ออปแอมป์ สร้างเป็นวงจร Integrator สัญญาณแรงดันอินพุตที่เข้ามาแสดง           
ดังรูปที่ 4 โดยมี  1R เป็น Element Input และมี C เป็น Feed Back Element สมการของแรงดันขาออกจะเป็นไป
ตามสมการของการ Integrator สัญญาณแรงดันขาเข้า ดังนั นจึงอาจเรียกออปแอมป์ได้ว่า เป็นวงจรขยายเชิงเส้น
อเนกประสงค์ซึ่งในโครงงานนี ได้น า 2 วงจรมาใช้งานคือ 

2.2.1 วงจร Integrator 
 Op-Amp Integrator Circuit  คือวงจรใช้ ไอ.ซี. ออปแอมป์ สร้างเป็นวงจร Integrator สัญญาณแรงดันอินพุต
ที่เข้ามาแสดงดังรูปที่ 4 โดยมี 1R เป็น  Element Input และมี C เป็น Feed Back Element  วงจรจะต่อกลับกัน
กับวงจร  Differentiator สมการของแรงดันขาออกจะเป็นไปตามสมการของการ  Integrator สัญญาณแรงดันขาเข้า   
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รูปที่ 4 วงจรอินทิเกรเตอร์ 

 

2.2.2 วงจรขยายแรรกลัระฟส (Inverting Amplifier) 
วงจรขยายแบบกลับเฟส จะมีการต่อ 1R  และ 

2
R  ดังรูป 2-5 เพิ่มเข้ามาด้วย โดย

2
R  จะต่อแบบมีการ

ป้อนกลับทางลบ (Negative Feedback) โดยการน าเอาท์พุตที่ได้ต่อเข้ากับตัวต้านทาน 
2

R  แล้วน าไปเข้าที่ขาอินพุต
ทางลบ (จึงเรียกว่าการป้อนกลับทางลบ) ซึ่งวงจรขยายแบบกลับเฟส จะมีอัตราขยายเท่ากับ 

 
 

 

Vi Vo

R1

R2

 
 

รูปที่ 5 วงจรขยายแบบกลับเฟส 
2.2.3 Constant - Amplitude Phase Shifter 

 Closed – loop Gain ของวงจรนี จะมีค่าเท่ากับ 1 และเป็นอิสระต่อความถี่ และ Phase Shift โดยสามารถ
ปรับ Phase Shift ได้ที่ 2G  ซึ่งสามารถปรับได้ในช่วง 0-180๐    

    0
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รูปที่ 6 Amplitude Phase Shifter 
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ขั้ิตอิการด าะิิิงาิ  

3.1 แผิผังการด าะิิิงาิ 
 

รูปการสร้างโครงงานนี มีขั นตอนด าเนินหลัก 7 ขั นตอน  ดังแสดงในรูปที่ 1 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

                                                                                        ไม่ผ่าน 
                                                                                                       
                                                    
                 ผ่าน                                                              
 
                                                   
                                                        

 
 

รูปที่ 1 แผนผังขั นตอนการด าเนินงาน 
 

3.2 รล็อกไดอะแกรมการท างาิ 
 

 
รูปที่ 2  การท างานของชุดโพรบวัดกระแสไฟฟ้า แบบ Rogowski Coil 

วางแผนการด าเนินงานออกแบบและสร้างเคร่ือง 

ออกแบบ 

จัดซื้อวสัดุและอุปกรณ์ 

สร้างโพรบวดักระแสไฟฟ้าสลบัแบบขดลวดโรโกสกี้
ขนาด  1kA 

สร้างชุดขยายสัญญาณ  Operation 

Ampifier 

ทดสอบ

ทดสอบการท างานเบือ้งต้น 

เตรียมเคร่ืองไปทดสอบหาประสิทธิภาพ 

ขดลวด Rogowski 

Coil 
Conducto

r 

Multimete

r 

Amplifier 

เคร่ืองจ่าย
กระแส1KA 
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3.3 ขั้ิตอิการคัิและประกอรขดลวด  
         หลังจากท่ีได้ท าการศึกษาทฤษฎีต่างๆ ของโพรบวัดกระแสจนได้ความรู้ความเข้าใจเป็นอย่างดีและได้ข้อสรุปว่า
หลักการของโพรบวัดกระแส เหมาะแก่การใช้งานในการวัดและวิเคราะห์พฤติกรรมการเปลี่ยนแปลงของกระแสไฟฟ้า
สลับได้ จึงได้ท าการออกแบบและท าการพันโพรบวัดกระแส ขึ นมา โดยมีขั นตอนดังต่อไปนี  

3.3.1 การคัิและประกอรโครรวัดกระแส 
         ท าการเตรียมอุปกรณส์ าหรับท าโพรบวัดกระแสต่อ 1 โพรบ  
         การพันและประกอบโพรบวัดกระแส 

- ท าการตัดท่อทนความร้อนยาวประมาณ 35 cm  
- พันขดลวดลงบนท่อทนความร้อน ให้แนบกันจ านวน 3000 รอบจากนั นน าปลายสายสอดกลับเข้าในท่อให้
ปลายสายออกอีกฝั่ง 
- ท าการพันฉนวนทับขดลวดด้วยเทปพันสายเบอร์ 23 จ านวน 2 รอบและพันทับด้วยเบอร์ 33 จ านวน            
1 รอบ 

 
 
 
 

 
 

 
 

       รูปที่ 3  โรโกสกี คอยล์ต้นแบบ                  รูปที่ 4  โรโกสกี คอยล์เมื่อพันเสรจ็ 
 

3.4 ขั้ิตอิการประกอร Bobbin  

เนื่องจากการติดตั งโพรบวัดกระแส ที่จะสามารถวัดกระแสได้โดยมีความแม่นย าสูงนั นจ าเป็นต้องให้อยู่ใน
ลักษณะที่สมมาตร การติดตั งนั นต้องมีความแข็งแรง ทนทาน และอยู่ในต าแหน่งท่ีเหมาะสมเมื่อท าการวัด เพราะฉะนั น
จึงมีความจ าเป็นต้องมีการออกแบบ Bobbin เพื่อท่ีจะติดตั งเข้ากับโพรบวัดกระแส โดยมีขั นตอนดังต่อไปนี  

3.4.1 ออกแบบโครงสร้าง Bobbin 
          ท าการออกแบบ Bobbin โดยการออกแบบเป็นทรงกรมเพื่อให้จัดวางโพรบวัดกระแสให้สมมาตรแกนกลาง
เจาะเป็นวงกลมเพื่อให้สายตัวน าอยู่ในต าแหน่งกึ่งกลางของโพรบวัดกระแสได้ ดังแสดงในรูปที่ 5  
 

 
 
 
 
 

รูปที่ 5 โครงสร้าง Bobbin 
3.4.2 ท าการกลึง Bobbin ให้เป็นทรงกระบอก 

  3.4.3 ท าการเซาะร่องเพื่อให้ง่ายต่อการติดตั งกับขดลวด 
  
 

 Rogowski 

coil 
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3.5 ชุดกล่องวงจรขยายสัญญาณ 
 
 

 
 
 
 

รูปที่ 6  รูปแบบการต่อใช้งานจริง 
 

3.6 การทดสอรโครรวัดกระแสไฟฟ้าสลัรแรรขดลวดโรโกสกี้ ขิาด 1 kA 
 การใช้โพรบวัดกระแสไฟฟ้าสลับนี  เพื่อต้องการทราบว่าขดลวดโรโกสกี ท่ีท าการพันและชุดกล่องขยายสัญญาณ
ที่จัดท าขึ นนั นมีความเที่ยงตรงและคลาดเคลื่อนมากน้อยเพียงใด 
          อุปกรณ์ที่ใช้ในการทดสอบการวัด 

1. เครื่องจ่ายกระแสแรงสูง 1  2. เครื่องโพรบวัดกระแส 1 ตัว 
3. ชุดกล่องขยายสัญญาณ 1  4. ชุดมัลติมเิตอร ์  1 เครื่อง 

3. ผลการทดลองและวิจารณ์ผล 
        เมื่อด าเนินการติดตั งและตรวจสอบอุปกรณ์ต่างๆ เพื่อให้พร้อมท าการทดลอง ท่ีหน้าจอ LCD ของเครื่อง

จ่ายกระแสจะแสดง ค่าการจ่ายกระแสเริ่มต้นไว้ท่ี  0 A 

 
รูปที่ 7 แสดงผล Standby ของเครื่องจ่ายกระแส 

 เมื่อท าการปรับกระแสไปที่ 1kA เพื่อเป็นแกนหลัก ในการปรับตั งค่าพารามิเตอร์ (Parameter) เพื่อความ
เที่ยงตรงในการวัด โดยการปรับค่าVariable Resister ทั ง 3 ตัวให้มีค่าที่เหมาะสม เพื่อให้ได้แรงดัน Output เท่ากับ 1 
V (ตามสัดส่วน 1 mV /1A ) 
 

 
 

รูปที่ 8  แสดงผลการปรับกระแสไปท่ี 1 kA 
        เมื่อปรับค่า ความต้านทานปรับค่าได้ (Variable Resister) เหมาะสมแล้ว ก็ท าการปรับลดการจ่ายกระแสลง            
มาที่ 0 A เพื่อเริ่มท าการวัดกระแสตั งแต่ 100A -1kA  จากการทดสอบ โพรบวัดกระแสไฟฟ้าสลับแบบขดลวดโรโกสกี 
ขนาด 1kA โดนก าหนดค่าความต้านทานปรับค่าได้ (Variable Resister) ให้มีความแม่นย าที่สุดแล้วจึงท าการทดสอบ
ตั งแต่ 100A-1kA ได้ค่าดังนี  กระแส 100 Aโพรบวัดได้ 95.3mV กระแส 200A  วัดได้ 195.4mV กระแส 300A วัดได้ 
304.6mV กระแส 400A วัดได้ 395.4mV กระแส 500A วัดได้ 500mV กระแส 601A วัดได้ 601mV กระแส 703A 
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วัดได้ 703mV กระแส 800A วัดได้ 801mV กระแส 901A วัดได้ 902mV และกระแส 1kA วัดได้ 1.002V จากผลการ
ทดสอบแสดงให้เห็นว่า โพรบวัดกระแสนี มีความแม่นย ามากในช่วงกระแสสูง ตั งแต่ 500A ขึ นมาจนถึง 1kA 
 

ตารางที่ 1 ผลการทดสอบหาความสัมพันธ์ระหว่างกระแส Input และแรงดัน Output           
      ของ Coil  ต้นแบบ 

กระแส แรงดัิที่วดัได้   พ่าพวามพลาดะพลื่อิ  (%) 

0      0.0 0.000 
100     96.0 4.000 
200   195.4 2.300 
300   304.6 1.066 
400   395.4 1.175 
500   500.0 0.000 
601   601.0 0.000 
703   703.0 0.000 
800   801.0 0.000 
901   902.0 0.333 
1000 1002.0 0.200 

 

ตารางที่ 2 การทดสอบหาความสมัพันธ์ระหว่างกระแส Input และแรงดัน Output ของCurrent  
              Clamp ที่มีในท้องตลาด 

กระแส  แรงดัิที่วัดได้  พ่าพวามพลาดะพลื่อิ (%) 
0     0.0 0.00 

100   98.5 1.50 
200 199.6 0.20 
300 293.2 2.27 
400 391.7 2.08 
500 490.4 1.92 
600 587.4 2.10 
700 686.7 1.90 
800 780.5 2.44 
900 879.6 2.27 
1000 977.0 2.30 

 
 

4. สรุป 
 จากการจัดท างานวิจัยนี  ได้ด าเนินการจนส าเร็จตามวัตถุประสงค์ที่วางไว้  โดยโพรบวัดกระแสนี สามารถวัด
กระแสไฟฟ้าแรงสูงขนาด 1 kA ซึ่งเป็นการน าโพรบวัดกระแสนี ไปคล้องกับสายส่งตัวน ากระแสสูงเพื่อตรวจจับคลื่น
แม่เหล็กไฟฟ้า ที่ไหลผ่านสายตัวน า และเมื่อน ากระแสที่วัดได้เข้าไปผ่านวงจร อินทิเกรเตอร์ซึ่งใช้ชุดกล่องขยาย
สัญญาณ ท่ีจัดท าขึ น ปรับค่าชดเชยเพื่อให้สอดคล้องกับกระแสอินพุทที่ต้องการวัดโดยก าหนดค่าแรงดันด้านเอาต์พุต
ของโพรบนี ไว้เท่ากับ 1 mV/A จนท าให้ โพรบวัดกระแสนี สามารถวัดกระแสไฟฟ้าแรงสูงขนาด 1 kA และชุดกล่อง
ขยายสัญญาณ สามารถปรับแต่งค่าพารามิเตอร์ให้มีความสัมพันธ์ สอดคล้องกับค่าท่ีวัดได้ จึงได้ข้อสรุปว่า งานวิจัยชิ นนี 
สามารถน าไปใช้งานได้จริง มีความสะดวกในการน าไปใช้งาน และมีค่าใช่จ่ายที่ถูกกว่าเมื่อเปรียบเทียบกับการวัดโดยใช้
อุปกรณ์วัดกระแสประเภท Current Transformer 
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4.1 ข้อะสิอแิะใิการคัฒิาโพรงงาิ  
         ในการโครงงานวิจัยวิศวกรรมนี  ได้ทราบถึงปัญหาและข้อผิดพลาดของโครงงานบางประการ ซึ่งท าให้น า
ข้อบกพร่องที่ได้พบดังกล่าวไปแก้ไขปัญหาและพัฒนาโครงงานให้มีประสิทธิภาพและการใช้งานได้หลากหลายมากขึ น 
เช่น ปรับปรุงและพัฒนาให้สามารถบันทึกข้อมูลจากผลการทดลองที่วัดได้ สามรถน าข้อมูลที่วัดได้นั น แสดงผลไปยัง
คอมพิวเตอร์ และบันทึกผลได้โดยอาจท่ีจะพัฒนาไปจนถึงการวัดค่า Transeint ได้ด้วย 
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